AKKE — kayttotapauksen kuvaus

Henkildetsinta (piiloutuneiden
|6ytaminen ja paikallistaminen)

1. Yhteenveto

1.1. Yhteenveto kadyttotapauksesta
Poliisi kaytti vuonna 2019 dronea 4200 lentotehtavaan, joista etsinndn osuus (kadonneet ja
pakenevat henkilot) oli noin kolmannes. (ldhde: https://poliisi.fi/miehittamaton-ilmailu)

Dronejen kaytto henkildetsinndssa on vakiinnuttanut paikkansa ja droneista koetaan olevan
hyotya etsinnoissa jo nykyisella kalustolla.

Piiloutuneiden l6ytaminen ja paikallistaminen -kayttotapauksessa on hyvin paljon yhtaldisyytta
pelastettavan henkilon etsinta -kayttotapauksessa. Piiloutuneiden henkildiden etsinndssa
tyOpajassa nousi esiin laajemman sensori valikoiman kayttd, mukaan lukien IR kamerat.
Merkittdvampana erona voisi pitda sen, etta pelastettava henkild pyrkii, mikali mahdollista
olemaan mahdollisimman nakyvilla ja on yhteistyohaluinen, mikali terveydentila sallii sen.

Isoimmat haasteet dronen kaytolle myos tdssa kayttotapauksessa on tihea puusto, jolloin
nakyvan valon kameran kaytto ei ole mahdollista. IR kamera tuo tdhdn kuitenkin tietyissa
tapauksissa lisad mahdollisuuksia.

1.2. Markkina-/ hyédyntamispotentiaali

Henkiloetsinta piiloutuneiden 16ytamiseksi ja paikallistamiseksi on poliisilla vakiintunut
lentotehtdva. Samaa palveluntarjoajan toimesta kehitettya kalustoa, sensoreita ja analytiikka
voitaisiin hyddyntdaa myds puolustusvoimissa ja rajavalvonnassa.

2. Vaatimusmaarittely

2.1. Datan keruu (anturi) / hyétykuorma

Nopea ”point and click” — zoom-kykyinen suunnattava gimbaalikamera "EO payload”, jota
voidaan joko automaattisesti tai kdsin etdohjauksella kohdentaa annetuille
kohdekoordinaateille. Yhteinen, luotettava paikantamismenetelma on tarkea. Ei siis ole tarke3,
ettd drone sijaitsee oikeassa kohdassa, vaan se, etta kuva kohdistetaan oikeaan kohteeseen.
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AKKE — kayttotapauksen kuvaus

Esimerkkina eri EO/IR gimbaalikameroista, jossa yhdessa gimbaalissa on nakyvan valon kameran
lisdksi tarkka IR kamera.

i) Oltava mahdollista uudelleensuunnata kamera tilannehuoneen annettujen tai
kenttdhenkilékunnan ohjeiden mukaisesti, esimerkiksi 50 m kohti itd3"”

ii) Dronehenkilokunnan tai automatiikan kyky valita hyvia kuvauskulmia huomioiden
maaesteitd, auringonvaloa, tms. lisda kaytettavyytta huomattavasti

iii) Infrapunakuva oleellinen

Lisdarvoa tuottaa erottelukykyinen ja herkka lampokamera, jolla voidaan tunnistaa
mahdollisimman pienet lampdtilaerot, mahdollisesti jopa optisella zoomilla. Tallaiset
jadhdytetylld IR kameralla varustetut EO/IR hydtykuormat ovat kuitenkin yleensa hyvin kalliit,
niiden myynti joskus rajoitettu vain hyvaksytyille viranomaisille, eika niitten kayttoa voida siten
edellyttaa kokeiluissa.
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2.2. Datan keruu (lento)

Ison alueen lapikaynti riittavalla tarkkuudella, jolla tunnistetaan mahdolliset piiloutumispaikat ja
tunnistetaan muita mahdollisia vihjeita etsittavan olin paikasta. Taman jalkeen tarkempi
piilopaikkojen tutkinta kdyttaen optista zoomia nakyvalla ja infrapuna seosorilla

2.3. Datan jalkikasittely
Datna jalkikasittelya ei tassa kayttotapauksessa ole tunnistettu, koska kuvaa tulkitaan jo lennon
aikana. Keinoalylla voitaisiin parantaa kuvien tulkintaa lennon aikana.

2.4. Datan analysointi
Keinoalya voitaisiin hyodyntda kuvien parantamisessa ja esineiden/ihmisen ruumiinosien
tunnistamisessa, jotka tehostaisivat kuvien tulkintaa lennon aikana.

2.5. Tulosten hyddyntaminen

Point-and-click toiminnassa tilaus kuvalle voi tulla joko kenttavaelta tai tilannehuoneelta. Viesti
tarpeesta ja lentotehtdvasta pitda seurata kuittaus toimeksiannon hyvaksymisestd ja ennuste
ajankohdasta, jolloin ensimmainen kuvamateriaali on saatavana.

Analytiikkapalvelut kuvan tulkinnan tehostamiseksi tuottaa selkeaa lisdarvoa
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3. Testialueiden kuvaus

3.1. Kartta
Henkilén paikantaminen maastosta — Pyynikki

Holid
Tampereen
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Henkilon paikantaminen maastosta — Kaupinoja
P

Holide
Tampereen F

3.2. llmatila

Kaikki kohteet sijaitsevat 50 m AGL rajoittavan UAS vyohykkeen sisalla. Korkeammista lennoista

sovittava Pirkkalan lennonjohdon kanssa, joka voi olla myds antamatta lupaa nousta yli 50 m
AGL. Tampereen yliopistollisen keskussairaalan UAS-ilmatilavydhyke on osittain Kaupinojan
testialuella. Tassd osassa aluetta UAS-toiminta on sallittua ainoastaan erikseen sopimalla
helikopterilentopaikan pitdjan kanssa, tai toimimalla julkaistujen paikallisten toimintaohjeiden ja
-menettelyjen mukaisesti.

3.3. Maa-alue
Pyynikin henkiloetsintdalue on kaytanndssa tiheasti asutulla alueella kokonaisuudessaan

Kaupinojan alueella vain pieni osa alueesta kuuluu tihedsti asuttuun alueeseen.

3.4. Muuta huomioitavaa

Piiloutuneen etsinta kuuluu poliisille, jolloin poliisi soveltaa Valtion ilmailun OPS M1-35 mukaista
saadosta. Poliisin turvautuessa piiloutuneet henkilon etsinndssa ulkopuolisen droneoperaattorin
apuun, sovelletaan Valtion ilmailun sdadosta.
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4. Alustava riskianalyysi ja tarvittavat luvat

Esitetyt riskiarviot perustuvat ns. “aitoon” kayttotapauksen toteutukseen arviomme mukaan

todennakoiselld UAS laitteistolla. Kdytettavyytta voi toki demonstroida myds muulla tavoin,

kuten VLOS tai EVLOS kayttden tai eri laitteistolla. Taman kappaleen tarkoituksena on ldahinna

auttaa lukijaa hahmottamaan kayttotapauksen lento-osuuteen liittyvdan kompleksisuuden.

4.1. llmailuluvat
Oletettu UAS toimintatapa ja kokoluokka: (<3 m kv, <34 kJ)

Toimintakategoria: Avoin tai mahdollisesti Erityinen

IImariski: ARC-b jos alle 50 m lentokorkeutta

Lahtokohtainen (intrinsic) maariski: 4 (haja-asutusalue) tai 6 (tihedasutusalue)
Viereiset alueet

- Korkeamman riskin ilmatila: ARC-d
- Korkeamman riskin maa-alueet: tihedasutusalue

4.2.Radioluvat

e  Mobiiliverkon kaytto ilma-aluksessa: Luvallista (mobiilioperaattori + Traficom) jos
kdytetaan.

e Muut radiolisenssit: UAS-kohtaista; luultavasti ei

5. Tarvittavat osallistujat / roolit

Rooli Osallistuja Tehtavat
Datan keruu Anturivalmistaja Vaaditun toiminnallisuuden toteutus
(anturi) UAS operaattori Vaaditun suorituskyvyn hankkiminen

Datan keruu

UAS operaattori

Hankkia toimiluvat ja suorittaa lentotehtavat,

(lennéatys) seka integroida toiminta tilaajan kanssa
Poliisi Ohjata droneoperaattoria etsintatehtavassa
Datan UAS operaattori toimittaa UAS kameralaitteiston tuottamaa kuvaa

jalkikasittely

etsintdaan osallistuville yksikoille

Datan UAS operaattori ...jos UAS operaattorilla omaa analysointikykya
analysointi Analytiikkataho Toteuttaa esitettdavaa analytiikkaa
Tulosten Poliisi Auttaa maarittamaan tarkemmin vaatimukset,

hyodyntaminen

seka Sparrata UAS operaattoreita




