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Hankkeessa toteutetut kokeilut

2022 Tilannekuvan tuottaminen suuresta yleisotapahtumasta (Sarkanniemi)
2022 Laajan alueen valvonta (Teiskon lentopaikka)

2023 Puistokokeilu (Nokian kaupunki)

2023 Liikennekokeilu (Tampereen kaupunki)

Kehitys tapahtuu iteratiivisesti tekemisen kautta. Kaikki kokeilut pyrittiin toteuttamaan siten, etta
niitd voidaan tarjota heti kaupallisesta lahtokohdasta. Asiakas valittaa datan saatavuudesta
halutulla aikataululla ja sopivalla hinnasta - keinot ovat toimittajan ongelma.
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Yleisotilaisuus:
Taydentava tilannekuva
TK-jako reaaliaikaisesti
Tiedon esittaminen
Reagointi
Yhteistyo

Puistokokeilu
Aineiston jakaminen (GIS)
Uudisrakentaminen
hoidon suunnittelu (metsa,
asuinalue)

UAS:in tuottama
Tilannetieto:

Ortokuvaus
Videokuvaus
Still-kuvaus

Aluevalvonta:
Telakointi, automaatio
TK-jako reaaliaikaisesti
Tiedon esittaminen
Reagointi
Yhteistyo

Liikennekokeilu:
Aineiston jakaminen (GIS)
Suunnittelun tukipalvelu
Valvonta ja reagointi
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Tilannekuvan tuottaminen suuresta yleis6tapahtumasta

Tavoitteet:

- Tuottaa yleis6tapahtuman tilannekuvaa perinteisen kameravalvonnan tukena
- Tiedon tehokas tarjoaminen turvaorganisaatiolle
- Ulkopuolisen palvelun yhteistoiminta turvaorganisaation kanssa

Toteutus:

- Alueen ortokuvaus ja kahden erillisen tapahtuman kuvaaminen turvaorganisaatiolle (llves-
paiva ja Haloo Helsinki! —-konsertti)

N
DJI Mini 2 (EASA Open A1) DJI Mavic 2 Enterprise (EASA Open A2)




Tilannekuvan tuottaminen suuresta yleisotapahtumasta
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Tilannekuvan tuottaminen suuresta yleisotapahtumasta
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Laajan alueen valvonta Teiskon lentopaikalla

Tavoitteet:

BVLOS-lentotoiminta telakointiasemaan
pohjautuvalla UAS-jarjestelmalla

- Tilannekuvan luominen ja sen esittdminen ja
jakaminen

Kokemuksia palvelun tuottamisesta
turvallisuusviranomaisille

Kalusto:
Nokia Drone Networks, DJI Mavic 2 EA

=

Toteutus:

- Yhden paivan mittainen valvontakokeilu Teiskon
lentopaikalla.

Osallistuneet tahot:
poliisi, ensihoito, Puolustusvoimat
Turvallisuusalan yrityksia
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Puistokokeilu Nokian kaupungin kanssa

Tavoitteet:

- Testata UAS-jarjestelmien kayttoa puistoalueiden tilannekuvan luomisessa

- Insta Blue Aware ja Orthomapper -tuotteiden kayttokokemukset

- Tulosten hydédyntaminen uudisrakentamisessa, metsdhoidon suunnittelussa ja vanhojen
alueiden hoidon suunnittelussa.

Toteutus:

- Virtasalmen puiston tydmaan ortokuvaus minikilpailutusta varten

- Kolmen kuusimetsaalueen orto- ja videokuvaus kuolleiden kuusien paikantamiseksi
- Pitkaniemen alueen ortokuvaus suunnittelun tueksi

Kalusto: DJI Mini 2 (EASA Open A1)
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Lilkennekokeilu Tampereen kaupungin kanssa

Tavoitteet:

- Nopea tilannekuvan luominen liikennerakennusalueesta ja sen vaikutuksesta
liikennevirtaan

- Tiedon jakaminen katutilavalvontayksikolle seurantaa ja valvontaa varten

- UAS-jarjestelmien kayttémahdollisuuksien ja rajoitusten oivaltaminen

Toteutus:

- Kahden rakennuskohteen ortokuvaus ja liikennekuvaus
- Esitys Tampereen kaupungin Insta Blue Aware-alustalla
- Liikennevirran havainnollistaminen time-lapse-videoilla

Kalusto: DJI Mini 2 (EASA Open A1)

OIS
mn

W = - ot 7 s W - Gl T L
N 3 - 3 .

.2

>
| .
P~
Se

=

a T
)

")
1]
W

|
)
=
-
4 T

| 10 | ©INSTA



Kokeilujen kokemuksia

Palvelut BVLOS-lentotoimintana:

- Pitka toiminta-aika ja kantama, korkea turvallisuus, monipuoliset ja hyvat sensorit.

- Kalliille jarjestelmalle pitaa saada paljon kayttoa kustannusten kattamiseksi.

- limatilajarjestelyn pitda mahdollistaa lentdminen valvotussa ilmatilassa (>90% asiakaspotentiaalista)

Tilannekuvan tuottaminen (yleisotilaisuudet ja aluevalvonta)

- Reaaliaikainen droonin tuottama tilannekuva koettiin hyoddylliseksi lisdksi kiinteille kameroille.

- Avainasemassa on tiedon saaminen juuri oikealla hetkella ja sen vaivaton jako asiakkaalle.

- Ajallisesti sovittu tilannekuvan tuottaminen on kustannustehokasta, valmiudessa oleminen kallista.

Puistokokeilu:

- Kaupungit kayttavat kartoitusta talla hetkelld melko rajallisesti

- Nokian kaupunki ndki nopeat ortokuvaustuotteet hyddyllisiksi suunnittelun ja kilpailutuksen tukipalveluina.

- Erityinen hyoty nahtiin metsaalueiden kuvantamisessa ja niiden hyddyntamisessa metsatdiden suunnittelussa.

Liikennekokeilu, palaute kahtiajakautunutta:

- Time-lapse-videot innostivat ndakemaan liikennevirran kaytosta hankalissa paikoissa.

- Droonikuvaus nahtiin potentiaaliseksi hankalien paikkojen kuvantamisessa.

- Kaynti tydmaalla nahtiin tarkeaksi, samalla puututaan epakohtiin tyémaan henkiloston kanssa.

- Mahdollisten liikenteen seurantakuvausten pitéisi olla pitkaaikaisia liikkennevirran analysoimiseksi.
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